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1. Prethodne provjere

Da biste osigurali sigurnost i ucinkovitu automatizaciju, pobrinite se da su
ispunjeni sljedeéi zahtjevi:

1. Struktura vrata mora biti prikladna za automatizaciju.

2. Pazite da se vrata tijekom cijelog putovanja pravilno i ravnomjerno krecu bez
ikakvih nepravilnih trenja.

3. Kotaci i staza na vratima moraju biti u dobrom stanju, bez nagrizanja, hrde i moraju
biti dobro podmazani.

4. Vrata bi se trebala moci slobodno otvarati i zatvarati prije instaliranja sustava
automatizacije vrata.

5. Preporucuje se instaliranje grani¢nika vrata za otvoreni polozaj u nuzne svrhe.

Vazne sigurnosne informacije

Instalateri i vlasnici trebaju se pridrzavati sljedeceg:

1. Provjerite ima li dovoljno prostora da se vrata mogu potpuno otvoriti bez smetniji.
2. Nemojte se mijenjati s dijelovima ili komponentama koje nije isporucio
proizvodac, to ukljucuje senzore, tipke i bilo koju komponentu koja nije navedena na
popisu kompatibilnosti.

4. Prije napajanja sustava provjerite jesu li svi radovi ozi¢enja ispravni i u dobrom
stanju.

5. Iskljucite napajanje prilikom bilo kakvog odrzavanja.

6. Osigurajte da upravljacka ploca nije izlozena vodi kako biste izbjegli kratki spoj
upravljacke ploce.

7. Nemojte napajati glavnu mrezu izravno na motor, upravljacku kutiju ili bilo koji
pribor.

8. Ne instalirajte operativni sustav ako sumnjate. Obratite se proizvodacu.

9. Ne prelazite vrata dok ona rade, sigurnosni senzori sluze samo za sprecavanje
nesreca ili ozljeda.

10. Drzite daljinske upravljace na sigurnom mjestu i dalje od djece.

Prije pocetka instalacije priru¢nik treba temeljito procitati o svim aspektima
instalacije, ukljucujuéi sve mjere predostroznosti i sigurnosne informacije.

Treba poduzeti odgovaraju¢e korake kako bi se osigurala ucinkovita i sigurna
ugradnja vozila, imovine i osoba u radijusu operatora.

Sustav je opremljen znacajkom senzora prenapona koji pomaze u spre¢avanju Stete,
ozljeda i smrti.

Instalater mora poduzeti sve mjere predostroznosti da se podeSavanja pravilno postave
na temelju teZine, visine i duljine vrata.

Osjetljivost sustava treba postaviti kako bi se omogucilo dosljedno funkcioniranje



vrata u normalnim radnim uvjetima.

Sustav mozda nece otkriti (prekomjerno strujno osjecanje) lagana opterecenja

poput malog predmeta, male djece 1 Zivotinja. Duznost je operatera osigurati da je
podrucje Cisto prije pocetka rada.

Foto senzori ili reflektirajuci senzori uvijek trebaju biti instalirani kako bi pomogli u
prevenciji nesreca ili smrti. Pristajete na instaliranje ovog proizvoda slijede¢i sve
sigurnosne zahtjeve navedene u ovom prirucniku ili potrebne prema lokalnim,
drzavnim ili nacionalnim propisima. NaSa tvrtka i naSi distributeri, trgovci ili
prodavaci nisu odgovorni za bilo kakvu izravnu, neizravnu, slucajnu, posebnu ili
posljedi¢nu Stetu ili gubitak dobiti bilo na temelju ugovora ili bilo koje druge pravne
teorije tijekom jamstva ili nakon toga. Ako se ne osjeate sposobnim pravilno
instalirati operater na temelju gore navedenih podataka ili na neki drugi na¢in nemojte
nastaviti. Fotografski dokazi o instalaciji bit ¢e potrebni za pomo¢ u potrazivanjima
proizvoda s jamstvom.

3. Tipi¢an izgled instalacije

U Guide

1.Drive motor Physical Gate Stop

2. Lamp (Installed just past the
3. Antenna maximum open position)
4 Left limit-switch trigger bracket N I 4

5.Right limit-switch trigger bracket

6.Gear Rack

7. Exit Button

8.Safety PE Sensors (Stand Mounted)
9.Safety PE Sensors (Post Mounted)

Specifikacije i znacajke

1. Radna temperatura motora: -25°C~ +55°C
2. Radna vlaga: <85%

3. Napajanje: 110VAC % 10% 50Hz / 60H

4. Nazivna snaga: 180W

5. Modul izlaznog zupCanika: M =4




6. Broj izlaznog zupcanika: Z =16

7. 1zlazni moment: 30,0 Nm

8. Otvorite (zatvorite) brzinu: v =12m/min

9. Nazivna brzina : 1400 o/ min

10. Maksimalno povlacenje: 1100N

11. Maksimalno opterecenje: 800KGS

12. Neto tezina: 11 kg

13. Udaljenost daljinskog upravljanja: <50 metara
14.Pakiranje: U standardnoj kutiji

15. Klasa zastite: B

Znacajke

1. Potpuno integrirani elektri¢ni mehanicki sustav

2. Sucelje upravljacke ploce za fotocelije, tipkovnice, tipke 1 drugu kontrolu pristupa
3. Prikljucak sigurnosne svjetiljke

4. Automatsko zatvaranje

(10) x 101
1

7. Podesiva osjetljivost otpora
a. Automatski se zaustavlja i ponovo otvara kada se naide na prepreku (pri zatvaranju)
b. Automatski se zaustavlja kada naide na prepreku (prilikom otvaranja)

Sadrzaj standardnih kompleta

Sadrzaj standardnog motornog kompleta
1. Motor Kliznih vrata

2. Udarna ploca RHS grani¢nog prekidaca
3. LHS udarna plocica krajnjeg prekidaca
4. Vijci poklopca motora

5. Osnovna plo¢a motora

6. Dyna Bolts

7 vijaka za pricvrS¢ivanje udarne ploce

8. Ponisti tipke

9. Vijci motora na montaznoj ploci

10. Zupcanik



Dimenzije

Vazne biljeSke

1. Ne upravljajte vratima ako na putu postoje ljudi ili prepreke.

2. Napajanje za upravljacku plocu treba biti opremljeno odvojenim prekidacem s
osigurac¢em nominalne snage 10AMP.

3. Uvijek iskljucite napajanje prije bilo kakvog servisa ili popravka na kliznim
vratima.

4. Stalak mora biti uévrséen sigurno i pravocrtno paralelno s kolosijekom vrata, a
takoder mora biti ravno iznad pogonskog zupcanika.

5. Osigurajte da je razmak izmedu nosaca i pogonskog zupc€anika dovoljan kako bi se
izbjeglo prekomjerno opterec¢enje pogonskog zupcanika.

6. Potvrdite smjer pokretnih vrata, isporuceni granicnici vrata trebaju se postaviti u
pravi poloZaj kako bi se izbjeglo da motor ostane bez nadzora.

4. Pozicioniranje i u¢vrséivanje motora

A - Odlucdite o poloZaju koji je najprikladniji za ugradnju motora.

B- Privremeno postavite osnovnu plo¢u ispod kucista motora i postavite je u
polozZaj otvaraca vrata, kako biste osigurali postavljanje temeljne ploce oko 35
mm od vrata (vidi dijagram 1)

NAPOMENA: Postavite jedan komad zupcanika na vrh zupcanika kako biste bili
sigurni da imate odgovarajucu visinu za ugradnju zupcanika

C- Oznaka oko osnovne ploce

D- Skinite ku¢iSte motora

E - Oznacite poloZaj 4 rupe koje treba izbusSiti za temeljnu ploc¢u (vidi dijagram
2)

NAPOMENA: Osigurajte da je osnovna ploca motora poravnana, ako ne, izvrsite
potrebna podeSavanja radi ispravljanja.

F- IzbuSite 4 rupe.



G- Udvrstite kuciSte motora na osnovnoj ploc€i
H- Pric¢vrstite osnovnu plo¢u odgovarajué¢im vijkom (za metal) ili Dyna vijcima
(za beton)

35mm

Diagram 1 Diagram 2 @ UQ O OU©
000,

GATE

Motor Base Plate

Y

Priprema i ugradnja zupcanika

Pomocu isporucenog kljuca otkljucajte rucno prebacivanje 1 izvucite rucicu za ru¢no
prebacivanje (pogledajte dijagram 3), a zatim ru¢no zatvorite vrata.

DIJAGRAM 3

Umetnite klju€ u kljug, cijev i okrenite klju¢ u smjeru kazaljke na satu 1 povucite do
dopustite da se poluga za ru¢no prebacivanje izbaci

Ugradite zupcfanik na vrata

Svaki komad stalka spojit ¢e se u sljede¢i komad (vidi dijagram 4)

- Najbolja metoda za ugradnju je da se vrata prvo zatvore ru¢nim prebacivanjem,
sjedne prvi komad na zupcanik motora (provjerite je li prvo na 100% razini), a zatim
ucvrstite izravno na vrata u srediStu rupe za u¢vrséivanje stalka.

Sada popustite u¢vrséenje i prilagodite razmak izmedu zupcanika motora i zupcanika
(dopustite razmak od 2-3 mm



- Ponovo zategnite i popravite sljedece preostale rupe na nosacu.

Pomaknite vrata ru¢no naprijed i natrag duz ugradenog nosaca kako biste osigurali da
razmak izmedu nosaca 1 zup¢anika bude ujednacen tijekom cijelog postupka.

Utaknite sljede¢i komad nosaca u prvi (provjerite je li prvo na 100% razini), a zatim
pricvrstite izravno na kapiju u

sredisSte rupe za pri¢vrSéivanje stalka.

- Ponovno pomaknite vrata ru¢no naprijed i1 natrag duz ugradenih nosaca kako biste
osigurali da razmak izmedu njih

stalak 1 zupCanik dosljedno su konzistentni.

Ponovite gornju metodu da biste dovrsili instalaciju nosaca i uvijek pazite da vrata
pomaknete ru¢no

naprijed i natrag svaki put kada instalirate drugi komad stalka.

Rack 1 K tC:hoel;rl:.-.}_’c&::l:'l(on of \. Rack 2

DIUUAGRAM 4

- Udarne ploCe moraju se odmah postaviti da bi se postavili polozaji otvaranja i
zatvaranja za rad motora.

Oni su pricvrséeni na zupCanik i trebaju udariti u oprugu krajnjeg prekida¢a na motoru
kako bi podesili rad

parametar (vidi dijagram 6).

- KoriStenjem ru¢nog premoscivanja otvorite vrataSca u Zeljeni otvoreni polozaj i
instalirajte otvoreni napadac, a zatim zatvorite

vratite u zeljeni polozaj i ugradite zatvoreni napada¢ (nakon toga ce biti potrebno malo
podesavanje

najbolji rezultati kada se motor napaja kasnije).

. — . P N
4 Diagram 6 / \
‘,' Motor \ 1\ Motor |
\\ /'/" 3 /
C — w N 2 \ NV
( \ Spring is bent when triggered
Spring is straight when NOT triggered ‘«\ Motor ,/‘ pring =
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f} T 17 N l% {7 ‘D \l—“ \D,« \U// {}

Limit switch striker Limit switch striker



5. Postupak za ukljucivanje i testiranje

- Provjerite ozi¢enje u smjeru rada i ponovno preklopite

- Zatvorite kapiju ru¢nim prebacivanjem

- Ponovno zakljucajte rucno ponistavanje

- Spojite kabel za napajanje na toCku napajanja od 10amp

- Pritisnite broj 1 na daljinskom upravljacu za pocetak testa

- Vrata bi se trebala otvoriti i zaustaviti kad se aktivira opruga grani¢nog prekidaca
Ako se vrata ne zaustave kad se opruga aktivira, preokrenite prekida¢ smjera granicne

sklopke

6. Shema ugradnje elektricnih dijelova (Slika 6)
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Slika 6

6.1. Prikljuéak @ i @ za spajanje na napajanje od 220V
6.2. Spojite na motor kliznih vrata
6.2.1. Instalirajte motor s desne strane vrata (pogledajte sliku 7)
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Slika 7

Kada se motor instalira s desne strane vrata, slijedi dijagram Zica motora
Stezaljka @ spojite crvenu Zicu s motora.

Stezaljka @ spojite Zutu Zicu s motora.

Stezaljka @ spojite plavu Zicu s motora.

Napomena: Nasa tvornicka postavka je ugradnja motora s desne strane

vrata!

6.2.2. Ugradite motor s lijeve strane vrata. (Molimo pogledajte sliku 8)
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Slika 8



Kada se motor instalira lijevo od vrata, Zice motora dijagramiraju kako slijedi:
Stezaljka @ spojite Zutu Zicu s motora.

Stezaljka @ spojite crvenu Zicu s motora.

Stezaljka @ spojite plavu Zicu s motora.

Napomena: Kada zamijenite bijelu i plavu Zicu, provjerite moZe li se motor normalno zatvoriti i
zaustaviti. Ako ne mozete, podignite ili spustite "K1" u suprotnom smjeru. Napomena: "K1"
uklju€uje dva komada poklopca za kratki spoj, trebate istovremeno podizati ili spustati poklopce, a
zatim ce raditi.

6.3.Prikljucite se na trepcuée svjetlo. (Molimo pogledajte sliku 9)

NILE 2 [@
POKER |§ gl J3
L AMP 230U 8'

Flashing light Slika 9

Prikljucci @ i @ sluZe za treperenje svjetla.

6.4. Spojite na infracrveni senzor (pogledajte sliku 10)
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Prvo, pronadite malu Zicu izmedu terminala i @ i uklonite je.
Zatim spojite terminal na ,, COM*“ fotocelije RX.
spojite terminal @ na ,,OUT“ fotocelije RX.

Prikljucci i @ napajaju vanjski ureda;j.
Dakle, spojite terminal na ,+“ fotocelija RX i TX.

spojite terminal @ na ,,-“ fotocelija RXi TX.

Napomena: Upravljacka plo¢a s kliznim vratima od 220 VAC dizajnirana je za

povezivanje NC modela fotocelije, zato molimo zadrZite kratkospojnik na NC-u, kao
Sto prikazuje slika 10!

6.5.Povezite se s otvorenim uredajem. (Molimo pogledajte sliku 11)

Kada ne Zelite koristiti daljinski upravlja¢ za upravljanje vratima. Terminal je za
spajanje nekog vanjskog uredaja, poput tipke, Zicane tipkovnice, prijemnika itd.
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Primjer za tipku;
Stezaljke i spajaju se na tipku. Terminall4. i 15 za napajanje tipke

7. Ispitivanje funkcije

Terminal stop
detection

7.5

7.7 |Limited switch options

LED of learning code
Learning code button

7.3|Programing setting

7 .2[The sensitivity of blocked
Auto close the door

220V
MODEL : E14115LS-dJ!

PRI(1-5) : 220VAG 60Hz
SEG(6-10) : 12VAC 0.33A

12V

7.4

Start motor
Connect to the capacitor

Slika 12

Sljedece funkcije odnose se na sliku Slika 12.



7.1 Naucite kod daljinskog upravljaca:

A. Upravljacka plo¢a moZe pamtiti viSe od 20 kom daljinskog upravljaca

B. Pritisnite tipku "AUTO LEARN" na ploci, LED -D5 ¢e svijetliti 10 sekundi. Za to
vrijeme samo pritisnemo tipku daljinskog upravljaca. Njegov kod ¢e se uciti i uci.
Ako primi kod, LED-D5 ¢e upaliti isklju¢en i motor ée se pokrenuti.

C. Ako ne pritisnemo nijednu tipku, LED-D5 ¢ée se iskljuciti nakon 10 sekundi, a

prijemnik ¢e automatski napustiti funkcije u¢enja.

D. Pritisnite i drzite tipku 6 sekundi, LED-D5 ¢e zatreptati, a zatim otpustite gumb, sav

e se kod izbrisati koji je memoriran na upravljackoj ploci,

7.2 Blokirano otkrivanje:

4 N\
< > Low sensitivity
| —ecrEne—

High sensitivity / Resistance-encounter

N’ﬂ“d

Slika 13

Kao Sto prikazuje slika, mozemo okretati "POWER STOP" te dijelove.tako mozemo

prilagoditi osjetljivost blokiranih.

A. Visoka osjetljivost: kada se motor okreée, nai¢i ¢e na manji otpor, tada ce

upravljacka ploca poslati signal da motor prestane rotirati.

B. Niska osjetljivost: kada se motor okreée, ispunit ¢e veéi otpor, tada ¢ée upravljacka

ploca poslati signal da motor prestane rotirati.

Napomena: kada se motor okrec¢e. Ako LED-D5 treperi, taj pokazivacki sustav sada

radi.

C. Kao Sto prikazuje slika , kada se pokazivaC okrene na crni dio, upravljacka ploca

¢e napustiti ovaj sustav, a kada motor radi, LED-D5 nedée svijetliti.

7.3 Automatsko zatvaranje vrata:

60

Auto close invalid

Slika 14



A. Kad su vrata otvorena (sve dok su otvorena), okreéemo pokaziva¢ na zuti dio.

Upravljacka ploca ¢e upravljati motorom da automatski zatvori vrata, to se vrijeme
moze prilagoditi za 3 sekunde do 120 sekundi

B. Kao sto prikazuje slika, okre¢emo pokaziva¢ na crno podruéje. Kontrolna ploca
automatski izlazi iz zatvorenog sustava.

7.4 podesavanje programiranja:

A. Dial-up 1 - isklju¢eno: kada motor radi, svjetiljke ¢e uvijek svijetliti.i motor ée se

zaustaviti i nakon 1 minute lampica se iskljuuje.
Dial-up 1 - uklju¢eno: Sve dok motor radi, lampica ¢e treptati. Motor se
zaustavio i svjetlo je isklju¢eno.

B. Dial-up 2 - isklju¢eno: Upravljanje motorom (uklju€ujuéi upotrebu upravljanja i
kratkog starta), motor radi kako slijedi
otvori = stani - zatvori - stani - otvori ......

Dial-up 2 - uklju¢eno: Upravljanje motorom (ukljuéuju¢i upotrebu upravljanja i
kratkog starta), motor radi kako slijedi
otvori = zaustavi - zatvori - stani , pa automatski otvori vrata ......

C. Dial-up 3 - iskljuceno: kada je sustav zatvoren, postoje prepreke za infracrvene
senzore, motor ¢e ga zaustaviti i automatski otvoriti vrata.

Dial-up 3 = ukljuceno: kada je sustav zatvoren, postoje prepreke za infracrvene
senzore, motor ¢e ga zaustaviti.

d. Dial-up 4 - iskljuCeno: susret s otporom postavljen je za visoku osjetljivost.
Biranje 4 = uklju€eno: susret s otporom postavljen je za nizu osjetljivost.

NAPOMENA: U pozivanju 4, polozaj "ukljuéeno" moze vam omoguditi vise izbora
snage motora.

7.5 Kondenzatori za pokretanje motora:

Kondenzatori su povezani s upravljackom plo¢om prije upotrebe motora, provjerite je
li su€elje kondenzatora sigurno. Pogledaijte sliku Slika 12 ..

7.6 Led indikator:

D1: Upute za izlaz infracrvenog senzora

LED LED: Otkrivanje infracrvenih senzora nema zapreke.



LED ISKLJUCEN: Otkrivanje infracrvenih senzora, ako postoji prepreka kada se
zatvore vrata, motor ce prestati raditi.
D2:
LED UKLJUCENO: Koristimo vodi¢ koji START &ini ovaj terminal povezan s desne
strane drugog terminala. Lampica ¢e ga upaliti. Ovo ce shvatiti istu funkciju
(koristite daljinski upravlja¢ samo jednom pritisnite)
LED ISKLJUCENO: pokazuje da nema operacija.
D3: Granic¢ni prekidac za zatvaranje vrata
LED LED: Vrata nisu potpuno zatvorena
LED isklju¢en: Vrata su potpuno zatvorena
D4: Grani¢na sklopka za otvaranje vrata.
LED LED: Vrata nisu potpuno otvorena
LED OFF: Vrata su potpuno otvorena

7.7 Sucelje za otkrivanje zaustavljanja terminala:

Detekcija zaustavljanja terminala ima 2 tipa, jedan je otvorio vrata, drugi je zatvorio
vrata. Ako normalno radi. Pokazivac 2 spojit ¢e se na dva poloZaja, kad je u pravom
poloZaju, slomit ¢e ga.

Nasi su ga proizvodi postavili i povezali prije slanja nasim kupcima.

7.8 Ograni¢ene mogucnosti prekidaca (K1):

Grani¢na sklopka koristi se za prebacivanje sucelja za otkrivanje zaustavljanja
terminala u onom smjeru otvaranja i zatvaranja vrata

Priprema i ispitivanje:

KvaCilo odvojite, a zatim rukom pritisnite vrata, pustite da vrata klize sve
putovanje, i provjerite jesu li vrata fleksibilna ili ne i provjerite da li se stalci zaglave
fenomen ne? Ako jeste, prilagodite poloZaj motora ili poloZaj regala. dok se vrata ne
mogu gibati fleksibilno.

Nakon ugradnje sustava otvaraca kliznih vrata, potvrdite smjer otvaranja i
zatvaranja vrata, gurnite vrata do stroja s kliznim vratima, nalazi se blizu sredista
vrata. Zatim zatvorite kvacilo i provjerite elektricne vodove kako biste bili sigurni da
su svi linije su dobro povezane. (prema spojenoj elektricnoj shemi 8 za njegovo
spajanje). Napokon, prikljucite napajanje i upotrijebite daljinski upravlja¢ za
upravljanje i pomicanje vrata, a zatim aktivirajte infracrveni senzor. vrata ¢e se
zaustaviti .pokaZzite tu akciju vrata je zatvoreno.

Ili ¢e odgoditi zatvaranje vrata, a vrijeme ¢e biti kraée. Upotrijebite daljinski upravljac
za upravljanje i pomicanje vrata nekoliko sekundi, a zatim zatvorite .i ¢ekanje na vrata
moZe se automatski pomaknuti.ako ne.upotrijebite daljinski upravlja¢ za ponovno
upravljanje i pomicanje vrata nekoliko sekundi.i onda cekate da se vrata mogu
automatski pomaknuti.ako moze automatski premjestiti, pokazati da je ova akcija
zatvorena vrata. ako se smjer zatvaranja ne poklapa sa stvarnim smjerom, to ée
pokazati da daljinski upravlja¢ zaustavlja motor i iskljucite napajanje. Molimo
promijenite prikljuéak motora i upravljacke ploce, znali promijenite OTVORI i



ZATVORI ove 2 linije.

Nakon ispitnog smjera, prilagodite grani¢nu sklopku motora. Podesite i testirajte
grani¢nu sklopku otvaranja i zatvaranja vrata. Prepoznajte je i pustite motor prema
stvarnom otvaranju i zatvaranju vrata. Kada se motor otvori i zatvori, rukom éemo
prebacivati grani¢ni prekidac za simulaciju vrata su otvorena ili zatvorena u poloZaju.
Ako su vrata zaustavljena, prikazati ograni¢enje u pravom smjeru. ako se ne
zaustaviti, prikazati ogranicenje u pogreSnom smjeru. pa morate koristiti daljinski
upravljac za upravljanje i zaustavljanje pomicanja.i zatim prebaciti grani¢ni prekidac
(K1), postaviti ograni¢enje u pravom smjeru.

Ovaj otvarac vrata ima dvije vrste sigurnosnih zastitnih funkcija: kada naidu na
prepreke ima funkciju protiv sudara. Funkcija protiv sudara infracrvenih senzora.
Kada nailaze na prepreke imaju funkciju sprec¢avanja sudara: kada je otvarac vrata u
procesu otvaranja ili zatvaranja vrata.kad vrata naidu na otpor, motor ce se prestati
okretati.

Funkcija protiv sudara infracrvenih senzora. kada su vrata u zatvorenom stanju, ako
osoba ili automobil, upravo ulaze i izlaze iz vrata, vrata ée prestati kliziti i odskociti.
Automatsko zatvaranje vrata: nakon otvaranja vrata, bez daljinskog upravljaca za
upravljanje, nakon nekoliko vremena vrata ¢e se automatski zatvoriti.

8. Odrzavanje

1. Nosac¢ i pogonski zupcanik trebaju biti Cisti. Na vrata ne pricvrséujte nikakve
predmete

koji mogu ometati stalak ili pogonski zupcanik.

2. Trebate li ¢esto Cistiti sitnice na ograni¢enju magneta.

3. Podmazite sve pokretne dijelove svaka 3 mjeseca.

4. Ako je upravljacka ploéa opremljena opcijskom rezervnom baterijom, provjerite

stanje jednom mjesecno i po potrebi zamijenite.

5. Provijerite nisu li osteéeni kabeli za napajanje i vodovi.

6. Tijekom jakih kisa ili slabe poplave osigurajte da kuéisSte motora nije uslo

od vode.

9. Otklanjanje poteskoca

Problem Moguci uzroci Nacin popravka
1. Provjerite stanja spojke, stanje pogona ili ne? Oporavak
2. Napajanje nema indikacije i iskljuéenje napajanja. Za obnavljanje snage
3. Osigurac je pukao Promijenite osigurac
. 4. Kvar daljinskog upravljaca ili nevaljani Otkrivanje ili promjena
Gate ne radi

5. Osteéeni kabel za napajanje
6. Daljinski upravljac ili problem s motorom

Otkrivanje i popravak
Otkrivanje i popravak




Smanjena 1. Slaba baterija je oStecena Zamijenite bateriju
radna 2. Ometanje opreme koja koristi istu frekvenciju Pricekajte da uklonite smetnje
udaljenost 3. Prijemnik kontrolera je osSteéen
daljinskog Zamijenite upravljacku plocu
upravljaca
1. Prekidac za zaustavljanje stezaljke je ostecen ili Zamijenite prekidac ili uklonite
Vrata se ne
. ometan. prepreku
zaustavljaju . _ . . .. o .
na potetnom 2. IskIJ.lece.m gl’fﬂnlfnl prevkldac movtora i detekcija Umetnite i popravite
ili zavrEnom ogranicenja utikaca plo¢e PCB sucelja.
polozaju 3. Granica otvaranja i zatvaranja je u pogreSnom Podesavanje grani¢nog
poloZaju. prekidaca (K1)
Pritisnite 1. Blokirana osjetljivost je previsoka (postavljena Smanjite blokiranu osjetljivost i
tipku za prevelika) provjerite mogu li zupcanici i
otvaranjei nosaci raditi normalno.
zatvaranje Odrzavanje i zamjena.

motora, ali ne
mozete raditi i
raditi

2. Vrata su se podigla s kolosijeka i odvojila pogonski
zupcanik od nosaca

10. Vazne napomene

1. Kad netko ili zapreéi izmedu vrata, nemojte otvarati ili zatvarati vrata, kako biste
osigurali sigurnost.
2. Napajanje za upravljacku plo¢u mora biti opremljeno odvojenim prekidacem
s osigurac¢em ocijenjenim na 10AMP.
3. Upravljacki dio ima snaznu snagu, iskljucite napajanje prije otvaranja motora

pokriti.

4. Modul zupcanika motora M = 4, broj zubaca = 16, koristite odgovarajuée nosace
5. Vrata treba izvesti ravno, nakon Sto provjerite jesu li stalci dobro fiksirani, a vrata
moze biti u dobrom polozaju s motorom.
6. Stalci i zupcanici trebaju se kontrolirati u dobrom razmaku, tako da klizanje moze
biti stabilno.
7. Potvrdite smjer kretanja vrata. | ograni¢enje magneta treba ucvrstiti u dobrom
polozaju. Da bi se izbjegao kvar, motor ostaje bez nadzora.




